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Disoositivo per alimentare inchiostro preconf ezxonato in 
coSelitori al calamaio di macchine da stampa, comprendente una 
un?ta di contenimento del contenitore e di erogazione da quest! 
^ivinchios?ro contenutovi, detta unita comprendendo una base 
dotata di almeno una apertura passante, un componente intermedio ed 
una testa operatrice, ove base, componente mtermedio e 
opzionalmente la testa operatrice individuano, in P° sl ^°»! 
Zeratlva, un vano di accoglimento del contenitore ed ove la testa 
ooeratrice prevede mezzi prementi ad azionamento a fluido in 
p?essione p P er esercitare una pressione sull' inchiostro del 
contenitore ai fini di ottenerne 1' erogazione (Fig. 1). 
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La presente invenzione si riferisce ad un 
dispositivo per alimentare direttamente inchiostro 
preconf ezionato in contenitori al calamaio di 
macchine da stampa. 

Le macchine da stampa sono dotate di calamai 
che contengono 1' inchiostro per fornirlo finemente 
dosato ai rulli ed ai cilindri rotanti che 
concorrono, con la loro azione, all' inchiostrazione 
della matrice di stampa. Durante il funzionamento i 
calamai debbono essere costantemente riempiti 
d' inchiostro al fine d'evitare che la stampa 
risulti compromessa od impedita per carenza o 
mancanza d' inchiostro . 

A prescindere dal riempimento manuale dei 
calamai che avviene manualmente prelevando 
1' inchiostro da barattoli per mezzo di una spatola, 
le metodologie piu avanzate prevedono una 



contenitori di grandi dimensioni o da fusti 



(serbatoi) . I fusti sono posti all'esterno della 
macchina da stampa e forniscono 1' inchiostro al 



alimentazione 



automatica 



direttamente 




calamaio 



attraverso 



un 



complesso 



apparato 
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comprendente pompe, valvole e tubazioni. Tenuto 
conto che una macchina da stampa e dotata di piu 
calamai e pud utilizzare di volta in volta 
inchiostri di vario colore e necessario che a 
ciascun calamaio giunga una tubazione di 
alimentazione da tutti i fusti (serbatoi) di 
inchiostro. E' evidente che tali complessi sistemi 
possono trovare impiego solo in macchine da stampa 
di grande formato e/o ad alta tiratura, che 
consumino inchiostro in quantita significative e 
pref eribilmente in una limitata varieta cromatica; 
ad esempio in quadricromia . 

Consumi minimi di molti inchiostri non solo 
non giustificano l'acquisto in grande quantita di 
tali inchiostri, ma pregiudicano anche la 
funzionalita dei sistemi di alimentazione che non 
possono " disporre di tutti gli inchiostri 
utilizzabili in stampa a meno di non ricorrere alia 
sostituzione dei fusti (serbatoi) in uso ed alia 
preventiva pulizia delle tubazioni di collegamento 
ai calamai. Aggiungasi che tali sistemi, per quanto 
provvisti di un controllo del livello 
dell' inchiostro nel calamaio, alimentano 

1' inchiostro in grande quantita e con evidente 
spreco a fine tiratura dal momento che 
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1' inchiostro, tendendo ad ossidarsi, non puo essere 
lasciato a lungo nel calamaio e, comunque, qualora 
il lavoro successivo richieda un altro inchiostro, 
e inevitabile rimuovere la quantita residua 
dell' inchiostro utilizzato. 

Una seconda categoria riguarda i sistemi di 
alimentazione facenti uso di una cartuccia 
contenente una piccola o modesta quantita 
d' inchiostro, cartuccia dalla quale 1' inchiostro 
viene espulso premendo sulla cartuccia. Sebbene 
tali sistemi offrano una maggiore semplicita 
costruttiva e flessibilita d'uso (tale cioe da 
consentirne 1 ' applicazione anche su macchine di 
formato medio-piccolo e/o a bassa tiratura) essi 
presentano lo svantaggio di richiedere un tipo 
specified di cartuccia che una volta esaurita va 
sostituita ed una costruzione specifica dei mezzi 
atti ad esercitare l'azione premente sulla 
cartuccia . 

La presente invenzione si prefigge il compito 
di realizzare mezzi e dispositivi che uniscano la 
semplicita e flessibilita della alimentazione a 
cartuccia con 1' af f idabilita ed autonomia dei 
sistemi automatici di alimentazione da fusto 
(serbatoio) . 



Altro compito che l'invenzione si prefigge e 
quello di realizzare mezzi che consentano una 
distribuzione dell' inchiostro lungo lo sviluppo del 
calamaio . 

Un ulteriore compito della presente invenzione 
e quello di realizzare mezzi che consentano il 
carico/scarico automatici di un contenitore di 
inchiostro. 

Questi ed altri scopi e vantaggi vengono 
ottenuti dal dispositivo dell' invenzione le cui 
peculiarity sono evidenziate nelle annesse 
rivendicazioni . 

L'invenzione sara meglio compresa dalla 
seguente descrizione dettagliata, fornita a pur 
titolo esemplif icativo e quindi non limitativo 
sue preferite forme di realizzazione, illustr 
negli arinessi disegni, in cui: 

la figura 1 mostra in vista prospettica una 
unita di contenimento del contenitore di erogazione 
dell' inchiostro da esso contenitore, costituente 
essa unita il cuore del dispositivo dell' invenzione 
in una prima versione; 

la figura la mostra in sezione orizzontale un 
dettaglio relativo ai mezzi atti ad impartire 
all' unita di figura 1 una rotazione attorno ad un 
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asse orizzontale ed a quelli per il comando degli 
elementi a ganascia; 




la figura lb mostra schematicamente i mezzi 
per lo scorrimento verticale della testa e della 
base e quelli per la rotazione di essa base 
dell'unita di figura 1; 

la figura lc mostra schematicamente in vista 
dall'alto i mezzi per la rotazione della testa del 
dispositivo di figura 1; 

la figura Id mostra schematicamente una 
sezione longitudinale del mezzo per 1'espulsione 
dell' inchiostro; 

le figure 2A, B, C mostrano schematicamente 
una sezione longitudinale dell'unita di figura 1 
adattata per operare su contenitori diversi; 

la figura 2D mostra schematicamente in sezione 
una Valvola unidirezionale di erogazione 
dell' inchiostro montato in un contenitore; 

la figura 3 mostra schematicamente in vista 
prospettica il dispositivo nella versione con unita 
di contenimento del contenitore e di erogazione 
dell' inchiostro traslabile sopra un calamaio; 

le figure 3A, B, C, D mostrano schematicamente 
e prospetticamente quattro diverse soluzioni 
alternative per alimentare automaticamente i 
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contenitori d' inchiostro all'unita di contenimento 
del contenitore e di erogazione dell' inchiostro e 
per scaricare i contenitori esauriti; 

le figure 4a, b, c mostrano schematicamente 
tre diverse fasi relative al carico e scarico dei 
contenitori dal dispositivo dell' invenzione nella 
variante 3A; 

le figure 5a, b, c mostrano schematicamente 
tre diverse fasi relative al carico e scarico dei 
contenitori dal dispositivo nella variante 3B; 

le figure 6a, 6b e 6bl, 6c e 6cl, mostrano 
schematicamente tre diverse fasi relative al carico 
e scarico dei contenitori dal dispositivo nella 
variante 3C in particolare le fig. 6bl e 6cl 
mostrano le viste in pianta di fig. 6b e 6c; 

le figure 7a, b, c mostrano schematicamente 
tre diverse fasi relative al carico e scarico dei 
contenitori dal dispositivo nella variante 3D. 

Con riferimento alle figure, il dispositivo 
dell' invenzione in una prima versione, comprende 
una unita di contenimento di un contenitore 
dell' inchiostro e di erogazione dell ' inchiostro 
indicata con 1" comprendente una testa 2, due 
elementi a ganascia 3a e 3b atti a cooperare tra 
loro, una base 4, ed una parte di supporto 5. 
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La parte di supporto 5 comprende, nell' esempio 
riprodotto, due colonne parallele superiori 6a, 6b 
e due inferiori 6c, 6d connesse rispettivamente 
alia parte 2a della testa 2 e alia parte 4a della 
base 4 (descritte nel prosieguo) , nonche da un 
elemento di congiunzione intermedio 7 avente 
all'incirca una sezione trasversale a T, 
estendentesi in parte tra i due elementi a ganascia 
3a, 3b. 

L' elemento intermedio 7 (vedi figura la) 
presenta posteriormente un perno 8 sporgente a 
sbalzo e sopportato girevole in un organo di 
supporto 9 tramite cuscinetti 10. 

Sul perno 8, tra i cuscinetti 10, e calettata 
una ruota dentata 11 con cui ingrana una 

cremagliera 12, assialmente guidata in esso organo 
di supporto 9 e comandata da un attuatore 

pneumatico 13 fissato a quest' ultimo . Di 
conseguenza la parte di supporto 5 pud ruotare 
attorno all'asse geometrico G del perno 8 (f recce 
Fl) . 

La testa 2 comprende due parti 2a, 2b. La 
parte 2a e solidale alle due colonne superiori 6a, 
6b, che sono montate scorrevoli attraverso 
convenzionali cuscinetti o supporti di scorrimento, 



non rappresentati, sull' elemento di congiunzione 
intermedio 7, ed e comandata da due attuatori 
pneumatici coassiali 14a, 14b, in parte 
rappresentati, cooperanti, dotati di steli 15a, 15b 
dei quali il primo 15a e connesso con la parte 2a, 
mentre il 15b e connesso all' elemento di 
congiunzione 7 tramite fazzoletto 15c. 

La parte 2a presenta ad una delle sue 
estremita un fazzoletto aggettante 16 fissato in 
prossimita di un bordo laterale di essa parte 2a ed 
al quale e fissato il perno 17 che attraversa ir/^c? 




posizione eccentrica la parte 2b che e sopportata^^ 
girevole su tale perno 17 tramite cuscinetti Vc/ 
reggispinta 18. Sul lato opposto al perno 17, la 
parte 2b presenta mezzi atti ad impartire ad essa 
una rotazione (attorno al perno 17) tale da 
portarla 1 nella posizione riprodotta a tratti 
interrotti nelle figure 1, lc (frecce F2) . Tali 
mezzi sono in questo esempio rappresentati da 
un'appendice sporgente 19 dalla parte 2b e alia 
quale e incernierato lo stelo di un attuatore 
pneumatico 20 il cui cilindro e fissato su un lato 
della parte 2a. 

Nella parte 2b e presente una camera 
cilindrica 21 in cui scorre a tenuta un mezzo 
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espulsore 22 destinato nel suo complesso a produrre 
1'espulsione dell' inchiostro da un contenitore 23 
che lo contiene. Tale mezzo espulsore, nell'esempio 
di figura Id, e rappresentato da un pistone 
telescopico a due componenti cavi, uno superiore 24 
guidato a tenuta nella camera cilindrica 21, 
l'altro 25 destinato a premere sul contenitore 23 
(in particolare, nell'esempio, sul fondello mobile 
26 di esso contenitore 23), la cui uscita o 
bocchello di erogazione 27 e rivolto verso il basso 
ed accolto in una sede 28 di una parte 4b della 
base 4 (fig.l), sede dotata di foro di uscita 29. 

La base 4 comprende due parti 4a, 4b 
incernierate tra loro in 30. 

La parte 4a della base e solidale alle colonne 
inferiori 6c, 6d, che sono montate scorrevoli 
nell' elemento di congiunzione intermedio 7, ed e 
azionata da una disposizione motrice, in parte 
rappresentata (fig. lb) ed identificata dai 
riferimenti 31a, 31b e 32a, 32b, sostanzialmente 
identica a quella identificata dai riferimenti 14a, 
14b e 15a, 15b relativa alia movimentazione della 
parte 2a della testa 2. Cio significa che vi sono 
due attuatori pneumatici 31a, 31b, coassiali 
cooperanti *e dotati di steli 32a, 32b dei quali il 
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primo 32a opera sulla parte 4a, movimentando con 
essa l'intera base 4 e le colonne 6c, 6d nella 
direzione delle frecce F3, mentre il secondo 32b e 
connesso tramite fazzoletto 32c all' elemento 7. 

La rotazione (frecce F4) della parte 4b 
attorno all' asse o perno dell' incernieramento 30, e 
ottenibile ad esempio con l'artifizio riprodotto in 
figura lb, prevedendo un' appendice sporgente della 
parte 4b alia quale incernierare lo stelo 33 di un 
attuatore pneumatico 34 il cui cilindro e fissato 
alia parte 4a della base 4. 

Gli elementi a ganascia 3a, 3b sono sopportati 
girevoli (frecce F5) , ma assialmente immobili, 
dalle colonne superior! 6a, 6b e da quelle 
inferiori 6c, 6d. Nella posizione di figura 1 i due 
elementi a ganascia sono divaricati, ma sono 
accostablli in corrispondenza delle loro zone 
esterne cosi da formare con le loro facce sagomate 
(arcuate) f ronteggiantisi 35 un vano 36 (fig. la) 
racchiudente e centrante il contenitore 23. 

I due elementi a ganascia 3a, 3b presentano, 
in prossimita delle loro estremita superiore ed 
inferiore, scanalature 37a, 37b conformate in modo 
da sposare, applicandovisi, risalti anulari 38, 39, 
rispettivamente della parte 2b della testa 2 e 
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della parte 4b della base 4, ai fini d' una chiusura 
sicura . 




La rotazione comandata degli elementi a 
ganascia (f recce F5) e ottenibile, ad esempio, con 
1'artifizio riprodotto in figura la. In questa 
figura gli elementi a ganascia 3a, 3b, nella loro 
parte prossima all'elemento intermedio 7, 
presentano agganci 40a, 40b per 1' incernieramento 
degli steli 41a, 41b di rispettivi attuatori 
pneumatici 42a, 42b sopportati dall' elemento 
intermedio 7 . 

Facendo ora riferimento specifico alia fig. Id 
l'aria compressa viene alimentata al mezzo 
espulsore 22 della testa 4 attraverso condotti 43a, 
43b. 

In particolare il condotto 43a introduce aria 
compressa nella camera cilindrica 21 per la 
movimentazione (in senso di espulsione 

dell' inchiostro) del pistone telescopico 22, mentre 
il condotto 43b, ricavato sia nella parte 2b della 
testa 2 sia nella parete del componente superiore 
24 del pistone telescopico 22, introduce aria 
compressa nelle camere cilindriche 44a, 44b per la 
movimentazione in senso opposto. 

Le figure 2A, B, C riproducono parzialmente 
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l'unita di contenimento del contenitore e di 
erogazione dell ' inchiostro, in tre versioni, in 
posizione operativa . 

Le versioni di tali figure si dif f erenziano 
per il fatto che ciascuna di esse riguarda 
1' erogazione dell' inchiostro da tre esempi diversi 
di contenitori. In queste figure per indicare parti 
uguali o corrispondenti del dispositivo (ma non del 
contenitore) vengono usati gli stessi riferimenti 
precedenti ma rispettivamente sommati a 100, 200 
300, mentre per le parti diverse la numerazione no 
si atterra a tale regola. 

In queste figure gli element! a ganascia 103a 
103b; 203a, 203b; 303a, 303b; sono chiusi 
individuando il vano 3 6 di contenimento del 
contenitore dell' inchiostro . II contenitore di 
figura 2A e ancora una cartuccia 123 a fondo mobile 
126. La relativa estremita inferiore, con bocchello 
di erogazione 127, trova alloggio in corrispondente 
sede 128 della parte 104b della base 104, sede che 
sfocia nel foro di uscita 129. La parte superiore 
del contenitore si inserisce in foro 45 della parte 
102b. 

L'unita riprodotta utilizza, al posto del 
mezzo espulsore 22 di figura 1 e Id, un mezzo 
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espulsore diverso 122 per produrre l'espulsione 
dell' inchiostro . Tale mezzo espulsore e costituito 
da un pistone telescopico a tre componenti cavi 46, 
47, 48, uno (46) montato scorrevole a tenuta nella 
parte 102b della testa 102 in una camera cilindrica 
121, un secondo (47) intermedio montato scorrevole 
a tenuta nel componente 4 6, ed un terzo (48) 
tubolare a fondo chiuso montato scorrevole a tenuta 
in quello intermedio 47 e dotato di testa o 
piattello di spinta 49. La camera cilindrica 121 e 
connessa (in 143) ad una sorgente ad aria 
compressa, non rappresentata, per la 

movimentazione (in senso di espulsione 

dell' inchiostro) del pistone telescopico. Una molla 
di richiamo 50 si estende nel pistone ed e fissata 
per le estremita, rispettivamente al cielo della 
camera cilindrica 121 ed al fondo cieco del terzo 
componente tubolare 48. 

La parte 102b della testa 102 prevede un 
sensore 51 entrante nella camera cilindrica 121, il 
quale serve a controllare 1'estensione del mezzo 
espulsore rilevando cosi il livello d' inchiostro 
del contenitore e segnalandone, con adeguato 
preavviso, 1' esaurimento ai fini di una pronta 
sostituzione del contenitore da parte di operatore 
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oppure (come sara descritto in seguito) per via 
automatica . 

Un ulteriore sensore 52 e disposto a sbalzo 
sulla parte 104b della base 104 al fine di rilevare 
il livello d'inchiostro in sottostante 
convenzionale calamaio *C" della macchina da 
stampa, dal quale 1' inchiostro viene prelevato da 
convenzionale rullo duttore *R" . 

In particolare, la cartuccia 123 e dotata - in 
corrispondenza del suo bocchello di erogazione 127 
- di una valvola unidirezionale *U", dotata di 
component! interni flessibili o caricata da molla, 
che, sotto la spinta che viene esercitata 
dall' inchiostro soggetto all'azione del pistone 
telescopico, si apre consentendo la erogazione 
dell' inchiostro . Una tipologia di valvola e 
riprodotta in figura 2D, ove con 127 e indicato il 
bocchello di erogazione. In esso e previsto un 
diaframma centralmente forato 53. II foro e 
intercettato da un otturatore a fungo 54 su cui 
insiste una molla di compressione 55 che contrasta 
sul fondo 56 del bocchello. II fondo e provvisto di 
fori 57 di uscita dell' inchiostro e guida in suo 
foro o passaggio centrale 58 lo stelo 59 
dell' otturatore 54. 
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Le figure 2B e 2C mostrano l'unita di 
contenimento del contenitore e di erogazione 
dell' inchiostro adattata all' erogazione 

dell' inchiostro da contenitori diversi dalla 
cartuccia della figura 2A. Nel caso della figura 2B 
il contenitore e rappresentato da un barattolo 223 
al fondo 60 del quale e applicata, nel bocchello di 
erogazione 227, una valvola unidirezionale *U" 
caricata da molla analoga a quella in precedenza 
descritta. In questo caso i due element! a ganascia 
203a, 203b sono conformati in modo da sposare, 
applicandovisi, porzioni della parete conica 
laterale del barattolo, la cui porzione inferiore 
(dotata del bocchello 227) e accolta nella parte 
204b della base 204 corrispondentemente conformata. 
Inoltre, la testa 202 del pistone telescopico e 
provvista di un piattello 61 premente ad essa 
amovibilmente collegato, ad esempio a mezzo viti o 
innesti, dotato di guarnizione elasticamente 
deformabile, periferica 62 che aderisce, a 
sostanziale tenuta, alia parete interna del 
barattolo . 

II piattello premente in questione agisce 
direttamente sull' inchiostro contenuto nel 
barattolo, dopo che dello stesso e stato rimosso un 
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usuale coperchio non riprodotto. 

La figura 2C mostra 1' adattamento dell'unita 
di contenimento del contenitore e di erogazione 
dell' inchiostro, erogazione dell' inchiostro da un 
contenitore costituito da un sacchetto 323 
tubolare, di materiale flessibile, ad esempio 
polietilene, e dotato di appendice terminale 63 
chiusa da saldatura trasversale atta ad aprirsi, ai 
fini della erogazione dell' inchiostro, 

conseguentemente alia pressione esercitata dal 
pistone telescopico premente sul lato opposto del 
contenitore. II sacchetto tubolare e imprigionat 
dagli elementi a ganascia 303a, 303 
corrispondentemente conf ormati, e 1' appendice 
terminale 63 (con parte del contorno del sacchetto 
tubolare) trova alloggio in sede della parte 304b 
della base 304. In questa parte 304b e previsto un 
mezzo comandato di chiusura per 1' intercettazione 
dell' appendice terminale 63 del sacchetto tubolare 
323 (una volta aperta) per sospendere 1' erogazione 
dell' inchiostro . A titolo di esempio, tale mezzo di 
chiusura e rappresentata da un piattello 64 portato 
dallo stelo 65 di un pistone 66 che scorre a 
tenuta, in contrasto a molla di ritorno 67, in una 
camera cilindrica 68 presente nella parte 304b 
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della base 304 e connessa con una sorgente di aria 
compressa . 

La chiusura pud avvenire quando il sensore 52 
rileva un sufficiente grado di riempimento del 
calamaio sottostante *C" . 

In considerazione della mobilita dei diversi 
componenti dell'unita di contenimento del 
contenitore e di erogazione dell' inchiostro, 
diverse sono le sue possibility di funzionamento . 

Ad elementi a ganascia divaricati (3a, 3b; 
103a, 103b; 203a, 203b; 303a, 303b), testa (2; 102; 
2 02; 302) e/o parte di testa (2b; 102b; 202b; 
302b), base (4; 104; 204; 304) e/o parte di base 
(4b; 104b; 204b; 304b) sollevata o ruotata verso 
1'esterno, 1'addetto pud scaricare un contenitore 
d' inchiostro esaurito e sostituirlo con altro 
fresco. Poi base e/o parte di base, testa e/o parte 
di testa, nonche gli elementi a ganascia vengono 
mossi in ordine inverso per trattenere il 
contenitore e consentire al mezzo espulsore della 
testa di esercitare su di esso contenitore la 
pressione necessaria alia erogazione 

dell' inchiostro* 

In particolare, dapprima gli elementi a 
ganascia (3a, 3b; 103a, 103b; 203a, 203b; 303a, 
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303b) vengono divaricati (freccia F5 in figura 1, 
la), per mezzo degli attuatori pneumatici 42a, 42b, 
in modo da poter poi allontanare (freccia F3 
diretta verso 1'alto in figura 1, lb) parzialmente, 
per mezzo dei rispettivi pistoni 14b e 31b, la 
testa (2; 102; 202; 302) e/o (in senso opposto, ma 
per lo stesso risultato) la base (4; 104; 204; 304) 
disimpegnando i loro risalti anulari 38, 39 dalle 
scanalature 37a, 37b di essi elementi a ganascia. A 
questo punto, tali organi vengono avvicinati al 
contenitore, mentre la testa e/o parte di testa, la 
base e/o parte di base viene sollevata 
completamente, per mezzo dei rispettivi pistoni 14a 
e 31a, e/o ruotata per mezzo dei rispettivi pistoni 
20, 34, ai fini dello scarico di un contenitore 
d' inchiostro esaurito . 

Alio stesso modo, ma in ordine inverso, 
avviene il carico di un contenitore fresco: la 
testa e/o parte di testa, la base e/o parte di base 
viene avvicinata parzialmente e poi, previa 
apertura degli elementi a ganascia, applicata 
completamente al contenitore. La rotazione finale 
degli elementi a ganascia in chiusura ripristina 
1'innesto dei risalti anulari della parte di testa 
e base nelle corrispondenti scanalature di essi 
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elementi a ganascia. 

Un'altra possibility prevede, per lo scarico 
del contenitore, la rotazione dell'intera unita 1" 
di un dato angolo attorno all'asse orizzontale (G 
fig. 1), fino a portare l'asse longitudinale del 
dispositivo stesso ad esempio a 45° o piu rispetto 
all' orizzontale; la rotazione di parte (4b; 104b; 
204b; 304b) della base (4; 104; 204; 304) nella 
posizione riprodotta a tratti interrotti in fig. 1 
e l'apertura degli elementi a ganascia (3a, 3b; 
103a, 103b; 203a, 203b; 303a, 303b), con le 
modalita in precedenza descritte, in modo che il 
contenitore si appoggi su uno di essi e quindi 
scivoli verso il basso, eventualmente sospinto dal 
pistone espulsore (22, 122, 222, 322) . 

Per il carico di un contenitore fresco a 
dispositivo inclinato, tale contenitore viene posto 
a mano su uno degli elementi a * ganascia che 
interagendo con la parte (4b; 104b; 204b; 304b) 
della base (4; 104; 204; 304) vengono mossi in 
ordine inverso fino alia loro posizione iniziale in 
modo da poter poi ruotare l'intero dispositivo in 
posizione verticale. 

Altre funzionalita saranno evidenziate nel 
prosieguo. 
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L' unita 1" puo essere montata stazionaria, 
cioe in posizione fissa, tramite la flangia di 
attacco 9a (figura 1) e mezzi a vite ad una 
struttura fissa sovrastante un calamaio *C" . 

II dispositivo dell' invenzione comprende 
altresi la versione in cui la sua unita 1" e 
sopportata, in modo da muoversi linearmente al 
disopra del calamaio *C", come mostra . 
schematicamente la figura 3, ove la piastra di 
attacco 9a e connessa ad una slitta 73 montata 
scorrevole su una guida rettilinea 69, ad esempio a 
coda di rondine, che si estende trasversalmente al 
disopra del calamaio e che e sopportata e fissata 
alle estremita a spalle laterali 70a, 70b di una 
macchina 71 da stampa. 

La movimentazione nei due sensi lungo la guida 
rettilinea 69 e demandata, ad esempio ad un 
convenzionale cilindro pneumatico senza stelo 72 
come rappresentato, ovvero, trasmissione a 
ricircolo di sfere o a cinghia dentata. 

Nel funzionamento, 1' unita 1" e f atta 
traslare, da destra a sinistra e viceversa lungo la 
guida rettilinea 69, cioe con moto alternativo 
intermittente, sopra al calamaio *C" e, qualora il 
suo sensore di controllo di livello dell' inchiostro 
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52 rilevi una mancanza d' inchiostro in una zona del \^\ 
calamaio *C", esso invia un segnale ad una unita 
di gestione elettronica che comanda 1'azione del 
mezzo espulsore 22 (ad esempio il pistone 
telescopico a tre componenti 4 6, 47, 48) per 
erogare 1' inchiostro dal contenitore in quella data 
zona del calamaio. In tal modo, 1' inchiostro e ben 
distribuito ed alimentato in modo dif f erenziato 
nelle varie zone del calamaio in funzione del 
consumo in ciascuna di esse. 

L' unita 1" puo essere vantaggiosamente 
implementata come componente del dispositivo 
inventivo in varianti in grado di effettuare il 
cambio automatico del contenitore dell' inchiostro, 
come schematicamente riprodotto nelle figure da 3A 
a 3D ove e prevista la movimentazione alternativa 
al disopra di un calamaio *C" , ad esempio come 
descritto in relazione alia figura 3. 

In particolare, la figura 3A (figura alia 
quale si ricollegano le figure 4a, 4b, 4c) prevede 
che al disopra del calamaio e della unita 1" e 
sorretto dalle spalle della macchina da stampa sia 
presente un magazzino canaliforme 400 di 
contenitori (cartucce 123, ad esempio) tra loro 
allineati. I contenitori poggiano su un fondo 
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mobile, ad esempio, formato da una successione di 
rulli folli 402 inclinata verso una estremita del 
magazzino ove e situata una apertura 403 
controllata da un convenzionale meccanismo 
selettore 401, che fa cadere un solo contenitore 
per volta da essa apertura, trattenendo gli altri 
contenitori. Quando il sensore 51 (fig.2A, 2B, 2C) 
rileva che il contenitore e sostanzialmente privo 
d'inchiostro e 1' unita 1" e pervenuta nella 
posizione di caduta del contenitore fresco, essa 
unita movimentandosi (fig. 4b), scarica in uno 
scivolo il contenitore vuoto (con le modalita in 
precedenza descritte) ; poi si porta in posizione 
verticale rovesciata (ossia con testa rivolta verso 
il basso e base verso 1'alto), con elementi a 
ganascia 3a, 3b chiusi, parte 4b di base 4 ruotata 
verso l'esterno (posizione indicata con linea a 
tratti interrotti in figura 1) permettendo allora e 
solo allora la caduta del contenitore fresco 
nell' unita 1" (fig. 4c); la parte di base ritorna 
nella posizione orizzontale iniziale; l'unita 1" 
ruota di 180° riposizionandosi in verticale e parte 
in modo che poi il mezzo espulsore presente nella 
sua testa provveda ad esercitare la pressione 
necessaria per produrre 1'erogazione 
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dell' inchiostro dal nuovo contenitore (fig. 4a). 

La rotazione della parte 4b di base 4 avviene 
aprendo e chiudendo in data misura e volte gli 
elementi a ganascia 3a, 3b, per loro impegno e 
disimpegno (con le modalita in precedenza 
descritte) . 

La versione di fig. 3B (figura alia quale si 
ricollegano le figure 5a, 5b, 5c, a cui pure si fa 
qui riferimento) prevede sempre la traslabilita 
lungo il calamaio *C" della unita 1" di 
contenimento del contenitore e di erogazione 
dell ' inchiostro, ma per una corsa maggiore della 
estensione in larghezza del calamaio XX C" in modo da 
poter essere portata in corrispondenza di un 
magazzino, affiancato al calamaio *C" ed indicato 
con 500. II magazzino in questione prevede un 
canale vferticale 501 atto a contenere una serie di 
contenitori pieni d' inchiostro disposti 

orizzontalmente, qui indicati con 502 

(corrispondente ai 123) , e sostenuti da un 
dispositivo che consente l'uscita per caduta dal 
canale verticale 501 di un contenitore alia volta, 
dispositivo che sara descritto in seguito. II 
canale 501 comunica con una sottostante camera 503 
delimitata da pareti frontale 504, posteriore 505, 
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laterale esterna 506 e laterale interna 507 
(rivolta questa verso il calamaio *C"). La parete 
interna 507 presenta una apertura 508 che permette 
1'accesso nella camera 503-della unita 1" quando e 
posizionata orizzontalmente (cioe a 90° rispetto 
alia posizione di figura 3B) cosi da porsi al 
disotto del canale 501. 

La parete frontale 504 presenta inf eriormente 
una apertura di scarico 509 per i contenitori 
esauriti, inf eriormente delimitata da un piano 
inclinato 510 che serve a condurre il contenitor 
esaurito ad un recipiente collettore laterale 
sottostante 511. 

II dispositivo che presiede alia caduta di 
un contenitore per volta dal canale verticale 501 
prevede due coppie. di leve sagomate 512, 513 (una 
sola coppia e visibile nelle figure 5b e 5c) , 
incernierate rispettivamente alle pareti 506 e 507, 
in punti intermedi 514, 515. Le due leve presentano 
un risalto dorsale 516 a ciascuno dei quali si 
collega lo stelo di un attuatore pneumatico 517 a 
doppio effetto la cui funzione e quella di far 
assumere alle due leve di ogni coppia due 
posizioni, una riprodotta in figura 5b e l'altra 
in figura 5c. 
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Quando deve essere effettuata la sostituzione 
di un contenitore perche scarico (fatto che viene 
rilevato dal sensore 51 - figura 2A, 2B, 2C) 
all'unita 1" viene fatta assumere una giacitura 
orizzontale (per rotazione attorno all'asse G di 
figura 1) imposta dal dispositivo di figura la. E 
in tale giacitura entra nella camera 503. Entrata 
in camera l'unita 1", il suo moto di traslazione si 
arresta, gli elementi a ganascia 3a, 3b vengono 
divaricati, la testa 2 (figura 1) dell'unita 1" 
viene allontanata (freccia JT3 diretta verso l'alto 
in figura 1) parzialmente per disimpegnarla da essi 
elementi a ganascia, mentre, in senso opposto, ma 
per lo stesso risultato, viene mossa (allontanata 
parzialmente) la base 4. A questo punto gli 
elementi a ganascia vengono avvicinati, la testa e 
la base vengono allontanate completamente ed allora 
e solo allora l'elemento a ganascia 3a (figura 1) 
viene ruotato di nuovo verso l'esterno (freccia F5 
- figura 1) in un angolo tale (figura 5b) che il 
contenitore esausto cada per gravita sul piano 
inclinato 510 portandosi nel recipiente collettore 
511. Poi la ganascia 3a si porta in posizione di 
partenza (figura 5c), mentre la ganascia 3b ruota 
verso l'esterno portandosi nella posizione di 
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figura 5c, fuori dal percorso di caduta del 
contenitore fresco sovrastante 502A. A questo punto 
le leve 512, 513 vengono fatte ruotare dalla 
posizione di figura 5c alia posizione di figura 5b 
sicche il contenitore fresco 502A cade 
sull' elemento a ganascia 3a (figura 5c), mentre i 
restanti contenitori present i nel canale vengono 
trattenuti dalle estremita superiori delle leve 
512, 513. Le leve poi ritornano nella posizione di 
figura 5c ove trattengono il prossimo contenitore 
fresco e la sovrastante pila di contenitori. 

La ganascia 3b ruota in chiusura chiudendo il 
contenitore caduto tra essa e l'altra ganascia 3a; 
la base 4 concomitatamente alia testa 2 viene 
avvicinata parzialmente e poi, previa apertura 
degli elementi a ganascia, applicata completamente 
al contenitore; l'unita 1", viene fatta uscire 
dalla camera 503; una volta uscita, le viene fatta 
assumere la posizione verticale e quindi puo 
traslare lungo il calamaio *C" per erogare 
1' inchiostro. 

La versione di fig- 3C (figura alia quale si 
ricollegano le figure 6a, 6b, 6c a cui pure si fa 
qui rif erimento) prevede sempre la traslabilita 
lungo il calamaio *C" della unit& 1" di 
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contenimento del contenitore e di erogazione 
dell' inchiostro, ma per una corsa maggiore della 
estensione in larghezza del calamaio *C" in modo da 
poter essere portata in corrispondenza di un 
magazzino a tamburo, affiancato al calamaio *C" ed 
indicato con 600. II magazzino in questione prevede 
un canale circolare 601 atto a contenere una serie 
di contenitori pieni d' inchiostro disposti 
verticalmente, indicati con 602, corrispondenti ai 
123 sopportati distanziati e ciascuno trattenuto 
tra coppie di elementi a forcella elastica 603, 
604, coppie che sono connesse con un perno 
centrale 605 girevole a scatti e sporgenti 
radialmente da esso . 

La parete esterna 606 del canale circolare 601 
presenta una apertura 607 che consente 
1' introduzione della unita 1" nel magazzino per il 
carico e lo scarico dei contenitori. 

II magazzino e, infatti suscettibile di moto 
lineare secondo un asse geometrico perpendicolare 
alia struttura di supporto dell' unita 1" (freccia 
Z) tramite attuatore e guide rettilinee (non 
rappresentati) . 

Quando il sensore 51 (fig.2A, 2B, 2C) rileva 
che il contenitore 6 sostanzialmente privo 



29 



d' inchiostro, l'unita 1" viene fatta traslare, in 
modo da potersi trovare di fronte all' apertura 
607, del magazzino, in allineamento orizzontale e 
sull'asse mediano di una coppia di elementi a 
forcella elastica che non recano alcun contenitore. 
Con testa 2 e base 4 (figura 6b, 6bl) dell'unita 1" 
allontanate (frecce F3 in figura 1), il magazzino 
600 viene awicinato all'unita 1" sicche gli 
elementi a forcella elastica 603, 604 
interf eriscono con il contenitore esaurito e si 
estrof lettono aderendo ad esso contenitore. A 
questo punto gli elementi a ganascia 3a, 3b 
dell'unita 1" vengono aperti (freccia F5 - figura 
1) ed il magazzino 600 viene allontanato dall'unita 
1" fino alia posizione primitiva (figura 6a) ; il 
perno centrale 605 del magazzino, unitamente agli 
elementi' a forcella elastica ad esso connessi, 
viene fatto ruotare di un angolo tale che un 
contenitore fresco 602, si collochi in 
corrispondenza della apertura 607 della parete 
esterna 606. Poi il magazzino 600 ritorna in 
prossimita dell'unita 1" (fig. 6c, 6cl) e gli 
elementi a ganascia 3a, 3b dell'unita 1" ruotano in 
chiusura, trattenendo il contenitore tra essi e 
prelevandolo cosl dal magazzino che viene 
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arretrato. Con la testa 2 concomitatamente alia 
base 4 applicata al contenitore (fig. 6a), 1' unita 
1" puo traslare lungo il calamaio m C" per erogare 
1 ' inchiostro . II moto imposto alia testa 2 e alia 
base 4 (f recce F3 in figura 1) avviene aprendo e 
chiudendo in data misura e volte gli element! a 
ganascia 3a, 3b, per loro impegno e disimpegno (con 
le modalita in precedenza descritte) . 

La variante della figura 3D (da leggersi anche 
in relazione alle figure 7a, 7b, 7c) prevede sempre 
l'unita 1" traslabile lungo il calamaio. L'unita e 
in grado di traslare oltre il calamaio come si 
evince dalla estensione 700 della traversa 701 
lungo la quale avviene la traslabilita di essa 
unita. Quando vi e carenza o esaurimento 
dell' inchiostro del contenitore presente nella 
unita 1", questa si porta nella estensione 700, in 
modo da potersi trovare al di sotto di un 
contenitore fresco 702, in allineamento verticale 
con lo stesso. 

I contenitori freschi 702 sono amovibi linen te 
sopportati distanziati su un trasportatore continuo 
703 avanzante nella direzione della freccia Z. I 
contenitori sono amovibilmente trattenuti tra due 
elementi a semiganascia 704, 705, solidali al 
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trasportatore 703 e sporgenti lateralmente da esso. 
Uno degli elementi a semiganascia presenta una 
aletta o estensione laterale 706 atta ad 
interferire con un organo stazionario 707 cosi da 
inf letter si, in senso opposto alia f reccia Z, 
liberando il contenitore che pud quindi cadere 
nella sottostante unita 1" che, come si vede dalla 
figura . 7c, sara predisposta per accettarlo a 
seguito della rotazione della testa 2 (parte 2b) di 
essa unita attorno all'asse del perno 17 (frecce F2 
in figura 1), portandosi nella posizione che, in 
figura 1, e riprodotta con linea a tratti 
interrotti . 

Poi tali organi tornano nella posizione 
primitiva e 1' unita puo traslare sul calamaio *C" . 

Quanto sopra descritto fa riferimento al 
caricamento di un contenitore fresco nell f unita 1" , 
ma e evident e che cid deve essere preceduto dallo 
scarico del contenitore esaurito dall' unita 1" . Lo 
scarico avviene quando 1' unita si trova in 
corrispondenza della estensione 700, in posizione 
di carico di un contenitore fresco. In questa 
posizione 1' unita 1" viene a trovarsi al disopra di 
un condotto di scarico 708 (fig. 3D e 7b) in cui 
cade il contenitore esaurito 702' per rotazione in 
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apertura della base (4, 4b - fig. 1) dell'unita 1" , 
nella posizione riprodotta con linea a tratti 
interrotti nella f igura 1 . La rotazione della parte 
2b di testa 2 e 4b di base 4 avviene aprendo e 
chiudendo in data misura e volte gli elementi a 
ganascia 3a, 3b per loro impegno e disimpegno (con 
le modalita in precedenza descritte) . 
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RIVENDICAZIONI 

1. Dispositivo per alimentare inchiostro 
preconf ezionato in contenitori al calamaio di 
macchine da stampa, caratterizzato dal fatto che 
comprende una unita di contenimento del contenitore 
e di erogazione da questi dell' inchiostro 
contenutovi, detta unita comprendendo una base 
dotata di almeno una apertura passante, un 
componente intermedio ed una testa operatrice, ove 
base, componente intermedio e opzionalmente la 
testa operatrice individuano, in posizione 
operativa, un vano di accoglimento del contenitore, 
ed ove la testa operatrice prevede mezzi prementi 
ad azionamento a fluido in pressione per esercitare 
una pressione sull ' inchiostro del contenitore ai 
fini di ottenerne 1' erogazione * 

2. Dispositivo secondo la rivendicazione 1, in 
cui il componente intermedio comprende due elementi 
a ganascia cooperanti e relativamente mobili. 

3. Dispositivo secondo la rivendicazione 1, in 
cui la testa operatrice e la base dell' unita di 
contenimento ed erogazione sono mobili linearmente 
e relativair\ente in una data direzione. 

4. Dispositivo secondo le rivendicazioni 
precedent i, in cui l'unit£ di contenimento e di 




erogazione e suscettibile di rotazione attorno ad 
un primo asse geometrico perpendicolare a tale data 
direzione . 

5. Dispositivo secondo le rivendicazioni 
precedenti, in cui la base prevede una parte 
suscettibile di rotazione attorno ad un secondo 
asse geometrico perpendicolare sia alia data 
direzione che a detto primo asse geometrico. 

6. Dispositivo secondo una o piu delle 
rivendicazioni precedenti, in cui i due elementi a 
ganascia cooperanti sono suscettibili di ruotare 
attorno assi paralleli * tra loro ed estendentisi 
nella data direzione. 

7. Dispositivo secondo una o piu delle 
rivendicazioni precedenti, in cui la testa 
operatrice e movimentabile nella data direzione e/o 
brandeggiabile attorno un terzo asse estendentesi 
nella data direzione. 

8. Dispositivo secondo una o piu delle 
rivendicazioni precedenti, in cui l'unita di 
contenimento ed erogazione comprende un ulteriore 
componente che sopporta girevolmente i due elementi 
a ganascia attorno ad almeno un asse sviluppantesi 
nella data direzione. 

9. Dispositivo secondo una o piu delle 





rivendicazioni precedenti, in cui i mezzi prementi 
previsti nella testa operatrice, sono rappresentati 
da un gruppo pistone/cilindro . 

10. Dispositivo secondo la rivendicazione 9, in 
cui il pistone e un pistone telescopico. 

11. Dispositivo secondo una o piu delle 
rivendicazioni precedenti/ in cui l'unita di 
contenimento ed erogazione e azionabile, con moto 
alternativo, al disopra del calamaio. 

12. Dispositivo secondo una o piu delle 
rivendicazioni precedenti, in cui l'unita di 
contenimento ed erogazione comprende sensori per 
rilevare la quantita d' inchiostro nel contenitore e 
nel calamaio, rispettivamente . 

13. Dispositivo secondo una o piu delle 
rivendicazioni precedenti, in cui sono previsti 
mezzi per alimentare automaticamente un contenitore 
fresco alia volta nella unita di contenimento ed 
erogazione e per scaricare da esso quello vuoto. 

14. Dispositivo secondo la rivendicazione 11, 
in cui il moto alternativo dell' unita di 
contenimento ed erogazione sopra il calamaio 
avviene lungo mezzi di guida rettilinei sopportati 
da una struttura stazionaria a ponte sottendente il 
calamaio, detta struttura stazionaria presentando 
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mezzi di azionamento per il conf erimento ad essa 
unita di tale moto alternativo. 

15. Dispositivo secondo la rivendicazione 13 ed 
una o piu delle rivendicazioni precedenti, in cui i 
mezzi per alimentare automaticamente un contenitore 
fresco alia volta nella unita di contenimento ed 
erogazione e per scaricare quello vuoto, 
comprendono : un magazzino atto a contenere un dato 
numero di contenitori e mezzi selettori per 
prelevare un contenitore per volta da detto 
magazzino . 

16. Dispositivo secondo una o piu delle 
rivendicazioni precedenti, in cui i due elementi a 
ganascia sono provvisti di sedi conformate in modo 
da sposare, applicandovisi, risalti presenti nella 
testa operatrice e nella base ai fini di una 
chiusura* sicura dell' unita di contenimento ed 
erogazione. 

17. Dispositivo secondo una o piu delle 
rivendicazioni precedenti, in cui il magazzino e 
canaliforme per contenere contenitori allineati, 
detto magazzino essendo disposto al di sopra del 
calamaio e della unita di contenimento ed 
erogazione, detto magazzino avendo un fondo mobile 
inclinato verso una estremita di detto magazzino 
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ove e presente un passaggio controllato da un 
meccanismo selettore che fa cadere un contenitore 
per volta da detta apertura trattenendo gli altri 
contenitori . 

18, Dispositivo secondo una o piu delle 
rivendicazioni precedenti da 1 a 16, in cui il 
magazzino prevede un canale verticale atto a 
contenere i contenitori d' inchiostro disposti 
orizzontalmente e sostenuti da un dispositivo 
selettore che consente l'uscita per caduta di un 
contenitore alia volta da esso canale, il canale 
verticale comunicando con una sottostante camera 
avente una apertura per i'ingresso in essa della^^i 
unita di contenimento ed erogazione posizionafe- J_ 
orizzontalmente, ed uno scarico per il contenitore ^ 
esaurito . 

19. Dispositivo secondo la rivendicazione 18, 
in cui il dispositivo selettore comprende due 
coppie di leve sagomate, azionate da attuatori in 
modo da assumere due posizioni diverse, una di 
predisposizione di un contenitore e l'altra di 
liberazione di esso contenitore e di trattenimento 





dei contenitori sovrastanti. 

20. Dispositivo secondo una o piu delle 



r i vend i cation i prtjc^oenui, in cui ix magazzino e un 
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tamburo a revolver atto ad essere movimentato da e 
verso 1' unita di contenimento ed erogazione 
posizionata di fronte ad esso per prelevare da essa 
unita il contenitore esaurito e per consentire ad 
essa il prelievo di un contenitore fresco. 

21. Dispositivo secondo una o piu delle 
rivendicazioni precedenti, in cui il magazzino e 
rappresentato da un trasportatore continuo 
trattenente amovibilmente tramite mezzi di 
trattenuta essi contenitori che vengono liberati 
per cadere nell' unita di contenimento ed erogazione 
pervenuta in posizione sottostante quando detti 
mezzi di trattenuta inter feriscono con un organo 
stazionario di liberazione. 
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